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Ciągnik MF-235 


_ Zakres działania i cechy charakterystyczne układu 


licznego podnośnika 


jszą informację przeznaczamy dla obec- 
żyszłych użytkowników ciągników 
ferguson, celem_ wyjaśnienia wlaści- 
hydraulicznego podnośnika, ste- 
trzypunktowym układem zawiesze- 


zrozumienia działania układu 

ika_ jest zapoznanie się 

„wiadomościami, dotyczącymi 
ystycznych tego układu, któr 


00 kt 
ynnego wcho- 
reż ciężarem tej gleby, jak 
gzane z odciążeniena przo- 
okaże się, że w tej sym 
la ciągnika zostaną dociążone 
dodatkowo 300 kG, W sumie łączne dodatkowe 
dociążenie kól tylnych wyniesie 750 kG. 
Opisane dociążenie kół tylaych zmniejsza po- 
ślizg kól tylnych, a tym samym — Zwi 
silę uciągu ciągnika. Trzeba pamiętać, że 
wielu klasach gruntów uprawnych, niemal: 
łowa dodatkowego obciążenia, 
na koła tylne, przekształca się w dodat 
silę uciągu, mierzoną w kG w punkcie 


Jeżeli uwzględnimy przy tym 
ne z 

dzenia w glei 
ównież 100 k 
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żenia ma niezwykle 
go zjawiska uzyskanie taki ości 
siły uciągu wymaga 
ciągnika, a wówczas ciągn j 
na póruszanie się, a y 
ana przy 

mniejsza. 

Automatyczne sterowanie 
narzędzia w glebie — regulacja silow ) 
Regulację siłową wykorzystuj: 
2 narzędziami zaglębiającymi 
Orka, kultywatorowanie). Aut 


woduje utrzymywanie 
pracy narzędzia w glebi 
równości terenu, przy zap: 
ia zjawiska przesuwania się obciążeni 
Uklad automatycznego sterowania : 
(ią pracy narzędzia pracuje na zaś 
Krywania sił, pojawiających się na 
centralnym. Opuszczanie narzędzia 
pracy następuje po przestawieniu <lż 
zującej regulacji siłowej w kierunku 
__„plycej”, co powoduje, że zawór steru 
py bydraulicznej podnoś 
Towany do położenia upustu oleju ż cy 
Ruch ciągnika do przodu powoduje, wejście 
narzędzia w glebę i wytworzenie na łączniku 
centralnym olkreślonej siły, skietow 
ciągnika. Wzrost głębokości wejścia na 
w glebę powoduje zwiększenie siły na lączni- 
ku centralnym (skierowanej do ciągnika), któ- 
ja powoduje (przez wewnętrzny mechanizm 
dźwigniowo-cięgłowy) przesterowanie zaworu 
 aferującego pompy _do_ położenia neutralnego. 
W tej sytuacji narzędzie będzie pracować na 
uzyskanej głębokości do momentu. osiągnięcia 
ciągnik strefy charalcteryzującej się zmia- 















spowoduje zwiększenie siły przekozywanej na 
lącznik centralny. Zawór sterujący pompy 

lanie wówczas przesunięty do potożenia » 
kie ustawienie zaworu spowoduje pod- 


ja aż do m 
pująca na łączniku centralny 
ę i nastąpi ponowne spra 
a sterującego do położenia neutralnego. 
przód ciągnika (względem narzędzia) 
ię, narzędzie będzie wykazywać ten- 
z gleby, co spowoduje 
iępującej na łączni- 
rujący pompy prze- 
sunięty zastanie, w tej sytuacji, do położenia 
tu oleju z eylindra podnośnika, a narzę- 
je zostanie opuszczone do pozycji, w której 
wzrost siły na lączniku centralnym spowoduje 
powrót zaworu sterującego do położenia neu 





tu, gdy 
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q pracy narzę- 
. Ręczne ste- 
narzędzia przy Wy- 
sterującej regulacją siło- 
w. celii utrzymania narzę- 
„ości w. warunkach 


Ręczne sterowanie glęboko 
dzia w glebie -— zepi 
rowanie głębokością 
korzystaniu dźy 

wą jest stosowa 
dzia na. jednakowej glęba 
zmian struktury gleby 

Na zysunku 2 pokizano schematycznie 1e- 
miesz pluga, pozostający na określonej głębo- 
kości. | wytwarzający określoną siłę pocągo- 
wą. Z chwilą, gdy iermitsż przechodzi do gleby 
cięższej, sia" pociągowa wźrista, co powoduje 
mulomatyczne unoszenie pługa, 

"raktorzysta koryguje to zjawisko przez nie- 
wielkie przesunięcie dźwigni sterującej regula- 
Cją siłową w kierunku położenia „głębiej, 

Z chwilą, gdy lemiesz ponownie napotyka 
glebę morntalną, dźwignię sterującą, regulacji 
siłowej trzeba ponownie przesunąć do pierot- 
nego ustawienia. W. miarmencie. napotykania 
przez lemiesz gleby 1żejszej, siln, pojawiająca 
Się na łączniku centralnym, maleje i pług wóho- 
zi głębiej w glebę. Również w tym wypadku 
traletarzysta misi sikorygować 40 zjawinka przez 
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właściwe przesunięcie dźwigni st 
gulacji siłowej 

Sterowanie połcżeniem narzędzia — 
cja pozycyjna (rys. 3). Układ r - 
syinej jest wykorzystywany de 
sokością zawieszenia nar: 
gruntem, jak np. zawiesza n 
wazów. 

Przesunięcie dźwigni ste 
zscyjnej do tyłu w kierunki 
szczanie” powoduje przest: 
rującego pompy w położenie upu: 
lindra podnośnika. Gdy korb, 
szczają się, krzywka, umie: 
poprzecznym, powoduje przestawienie wew- 
nętrznego układu. dźwigniowo-cięgłowego re- 
gulacji pozycyjnej i sprowadza zawór steruj: 
cy pompy do położenia neutralnego. Dla każ- 
dego ustawienia dźwigni sterującej regulacji 
pozycyjnej (w zakresie tej regulacji na kwa- 
drancie), występuje określone położenie, w 
którym krzywka przesuwa zawór sterujący do 
położenia neutralnego. k s 

Dzięki temu, traktorzysta może ustawiać na- 
rzędzie na określonej wysokości, a jego utrzy- 
mywanie zapewnia już automatycznie hydrau- 

a ciągnika. A 
Merulacja szybkości reakcji (cys. 4). Uklad 
regulacji szybkości reakcji jest wykorzystywa- 
ny pracy z narzędziami zagłębiającymi się 
W glebę systemem regulacji siłowej. Bez regu- 








































































szybkości reakcji, przy każdorazowym. 
zeniu narzędzia, ciągnik traciłby więk- 
przesuniętego obciążenia, pocht 
od narzędzia, a tym samym — traciłby na sie 
le uciągu. 
Zwolnienie szybkości opuszczania narzędzi, 
na skutek regulacji szybkości wypływu 
cylindra podnośnika, zapewnia stworzenie ta 
kich warunków, w których ciągnik zawsze | 
trzymuje ciężar” zawieszonego narzędzia, 
Regulacja szybkości reakcji przewidziana jest 
dla osiągnięcia najkorzystniejszego przesunii 
cia obciążeń oraz najlepszych osiągów przy. 
współpracy ciągnika z narzędziami zagłębiają+ 
©ymi się w glebę, bez względu na ich wielkość 
> 5 
Regulacja ciśnieniem — regulacja ciśnienio-_ 
wa (rys. 5). Układ regulacji ciśnieniowej prze- 
wdziano z myślą o polepszeniu uciągu przy 
pracy z narzędziami i maszynami ciągnion 
Do dźwigni dolnych ciągnika trzeba zamocować 
specjalny sprzęg regulacji ciśnieniowej, 
czym między sprzęgłem a dyszlem zaczepi 
narzędzia ciągnionego przeprowadzony jes 
łańcuch. Podnoszenie dźwigni dolnych wr: 
łańcuchem powoduie przeniesienie obci 
z narzędzia ciągnionego t_przodu_ ciągnika 
tylne koła ciągnika. Zasadę tę można 
w dowolnym ciągniku. Wiązałoby się to. 
z szybkim uszkodzeniem układu h 
go na skutek przeciążenia zaworu 
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gdy ciągnik pokonuje nierówność 





zęg regulacji ciśnieniowej nie jest 
gpny na rynku i sprawa uruchomieni 
i będzie rozpatrzona po uruchomić 
i produkcji ciągników MF. 
den ma więc charakter informacyjny 
ny go po to, aby, wyjaśnić użyt- 






1980 r. Zrzeszenie Przemysłu 
„Ursus” rozpoczęło produkcję se- 
Jego ciągnika rolniczego Ursus 





mat aulalanta rez 
Uarstncji 






nieniowej przeznaczony 


pciążenia z narzędzi rol- 
anych, do zaczepu rolnicze 
dociążenia kół tylnych ciągnika, a 





m — zwiększenia siły uciągu. Sprzęg 
że być wykorzystany przy współpracy Z 
ciężkimi bronami talerzowymi, pługami przy 
jak również z maszynami, napi 
ni przez wał odbioru mocy. (np. roztrzą” 
sacz obornika itp.) 











Ciągnik Ursus C-362 (rys. 1) powstał na ba- 
zie ciągnika Ursus C-360. Oba te ciągniki są 
równolegle produkowane w ZPC „Ursus”. 

Najważniejsze zmiany konstrukcyjne w ciąg- 
niku Ursus C-362, w porównaniu z ciągnikiem 
Ursus C-360, polegają na wprowadzeniu: 

© ukladu kicrowniczego ze wspomaganiem 

mulicznym, w_ którym ruch koła kierów- 

przekazywany jest na zwrotnice kól za 
pomocą hydrostatycznego mechanizmu klerow= 
niczego (blok steru'ący 1 blok zaworów, cylin- 
der hydrauliczny z drążkiem podłużnym); 
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© niezależnego układu zasilania podnośnika 
hydraulicznego przez zastcsowanie pompy hy- 
draulicznej, umieszczonej z przodu ciągnika, 
napędzanej od wału karbowego silnika; 

© instalacji pneumatycznej z dwoma zbior- 
nikami powietrza, służącej do. uruchamiania 
hamulców pneumatycznych przyczepy oraz do 
pompowania kół jezdnych ciągnika; 

© nowej maski ciągnika 


Podafemv wybrane dane technicz: 


e ciągnika 
Ursus C-362. 





Silnik 


Tys 4094 
Node) 





n_ wiry 





Łiora oyfindrów 
Srednica cylindra p 
Sok tka 

Potemność skotowa 

Moe: IAA przy -nominaln 

czole obrotów sa 9 pah 
sominnina_ticzha obrotów 4 0b-/ 
Nalwiekszy_ moment obrotowy 114 Nm (13 kórmy 
Liczba obrotów. odpowisdala 

<3 największemu mómento- „„„, 
Stopień sprężania 

Kolejność" pracy cylindrów 
Typ pompy wicyskowej 

Zyb regulatora obrotów 

Typ pompy zasilającej 

Filtr paliwa 

Tym wtrysiwacza 
Typ. końcówki wtryskiwacza 




















Ciinienie wirysku 1 
Pompa olejowa 
„ilkr oleju 





Filtr powietrza 
Chłodzenie slina 


gednostkowe zużycie paliwa 
„aaa silnika michogo 





tmvralacja elektryczna 





Mominalne_ napi 
elektrycznej 
Prądniea Patd 
Rozrusznie Ra 
„Akumulator 687 
„Łiesba akumulatorów p 








Spręłarka instalacji pneumatycznej 





6 
Pte olewa. jednocylndrowa 
Sredaca ylinaa/skok. oka Sh mn 


Wydatek sprężarki przy mamie 
nslnej Hozbie: obrotów 160 
ata. 

Clknienie nominalne 


18 s 0% Vmin) 
35m kpa 4 kGJem 


Mechaniamy napędowe 





Typ spraęgia głównego clerne, dwsstopolowe, siehe, 


Mmrczowe, dla kazdego stop- 
mia iedna tarcza 
ea 1 przekladnio- 
osaka RA 
a 


ziczba biegów w przódłwstecz 
Teoretyczne prędkości jazdy 
ma postosególnych biegach. 
„przy lezbie obrotów silnika 

















21m obezmi standat- 
dzeym mżumienia kól tyle 
ay 
a wiąszongm eedukiorem: 
1 bieg 18 em 
1 blee M kmfa 
1 Mec 231 kmh. 
4 nień 061 mh 
* weg mo Kimi 
bieg wriectny 148 kran 
nym reduktorem: 
4510 mm 
8 Kwh 
DOW 
1814 mh 
18.515 kro 
etecrny 5 
Liczba obrotów WOM przy 
napędzie  mietaietnym "od, 
akrzyni. przekładniowej 905 
obr nin. m6 obr./min. 
Licha obrotów WOM na m 
rejchanej mogi. (przy. mać 
dnie Haleanym od” akrzyni 
Mladniowej). przy. pręt 
przy 18) wbeJ 















tech oe, mechanizm kierowniczy, Hamulce 


wabliwe na zwoczelii 
nienapędrana 


czedniej 





nydrostacyczny 
nydcaaliczny, szczękowy, nie- 
alelnj, na oba. kola Iylne 
mechaaiezny, taśmowy, mie- 
zależny. od hamulca zasade 








Podmonik_ mydrasliczny, układ zawieszenia marzędzi 1 xa- 


KP-10 








1106 MPa ze. klem) 
a) ustalenie położenia Aarzę- 
dzia kolem koplującymi 

| automatyczna regulacja 
pozycyjna 1 słowa. 
ałwianiowy, | rzypunielowy, 
wedlu IT kolegi TQ. 





Kl zawieszenia s 





wawie na_ końcach" dtwigni 
Uklad: nydrauliki zewnętrznej 





11,10 KA 020 KG) 
umożliwia zarilanie_jednoko. 
cylindra sednostronneg tub 
dwustronne dylłania nibo 
Śwypóleależ ne” zasłanie Awóch. 
sylindców "jednostronnego. 
działania 








> Da KG) 
208 JES (100 KG) 


11 kat (110 KG) 


zaczepu wabliwego 
aaczepu do przyczep jedno- 
osiowych 


wymiary. ciągaika (ze standardowym ogumienie) 


Długość (bez ukladu zawiesze- 
nia) 
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L= ciapikaćh Urs C-165 — do ur 35000, w ciągikach Uma €-365h — 20 r 8700 w żaka sun 1201 — 09 ar 4380, 
w cążaikachi Umm 1201 — do ae 3100. 

Br clagnikaóh Ursus 0-355 —od ur 35001, w łągnikach Us CSR —d br 5701, w dzgakach Wima 1301 — ol nr 4251, 
w chagnikach Ursuz 1204 — od a 3101. 

0— Bat w clagnikach Urae C-385 — o nr 13000, cieniach Dean C-S86A — do 03700 w clęaikac Uros 1301 — do nr 4260, 
w Ggntkach Uros 1304 — o ar 1100 











- ECM 
ZESPÓŁ Ja 
IŃSTALACJA ELEKTRYCZNA 
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z | oma | rice, 












































_ 6 układzie paliowym ciągni Vrsu: 
102. 1004, IBIŻ, 1214 | 1604 wprów 
zostały zmóny, Któce mają wpływ na 
frukcję obslugi tych ciągników 


me 3 do instrukcji obsługi 


Gqgniki rolnicze Ursus 902, 904, 1002 1 


pach Z 8401, Z 8002, Z 370! : Z 
zotały pompy wiryskow, wy- 
odprowadzający nadmi 
ślimikach Z 8002 ; Z 842 p. 
mają montowany nadcisnieni 
sbrotów. 


s LEJ ciśnienia. Ak- 
"POMPY jwe smarowane są oleje: 
kanału olejowego silnika. Z tego 
zmienia się zakres ich obsługi. Poda- 
w instrukcji obsługi ciągników 
1002, 1008, 1212, 1214 i 1604. 


x 
góry zastęuje się nowym, zgodnie 








dzie paliwowym” ciągników. 
nie aneksu nr_3 do instrakcji 
uw Ursus 902, 904, 1002, 1004, 





2, 12141 1604”, 


ulaje się następujący left 
ie wiryszowej 1 reguli- 












je się następujący, test: 
aoia pompy witys- 
wwdzanla. jez 
kowej. należy 


Poziomu oleju 6 (rys. 


rzelewowego nie będzie wycie- 
ależy odleręcić korek otworu wlewówe- 





slewać olej aż do chwili, gdy zacznie wyciekać 
przez otwór przelewowy: 

NSIĘIE korek kanicolny pozioma oleju 1 korek 
ot sra wlewawega, 

Na to miejsce wprowadza się nowy tekst: 

We wszystkich ciągnikach pompy wtryskowe sn 
rowane są olejem 2 centralnego kanału olejowego 
silnika. Diatego nie wymagają one obslugi. 


Ste. sr 
"Tabela smarowania 5.2.1. Oleje 


Anuloje się następujący tekst w tabeli: 








1002, 1004, 1212, 


